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TURIN (OKSTRA-Modellierung)

Sensorstandpunkt

Das Objekt Sensorstandpunkt ist allgemeingultig im Bereich OKSTRA.

Die folgende Tabelle erlautert die in diesem Diagramm dargestellten Objekte:

Objekt Definition, Erlduterung

Sensorstandpunkt Allgemeingultiger Standpunkt fir ein Sensor, hierzu
zahlen auch Fotokameras, Videokameras, Mikrofone
usw. Der Sensorstandpunkt ist ein Subtyp des
Punktobjektes.

Sensor Objekt, das die nahere Beschreibung des Sensors
aufnimmt.

Art_Sensor Art des verwendeten Sensors wie

 Fotokamera

* Videokamera

e Mikrofon
 Warmebildkamera

Typbezeichnung_Sensor

Genauere Typenbezeichnung flir den Sensor.
Optionale Angabe.

Hoehe Sensor ueber Boden

Sensorhoehe Uber dem Boden in m.

Richtung_Sensor

Die Wirkungsrichtung (Richtungswinkel) des Sensors
auf dem Standpunkt.

Erfassungsqualitat

Objekt das Informationen zur Aufnahmequalitat
(Erfassungsgenauigkeit und —verfahren) eines
Objektes aufnimmt.
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